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1. Apparecchi

30 LEDs 600mA NW740 Flat glass 5307 485172
Tipologia
Riflettore 5307
Sorgente 30 LEDs 600mA NW740
Protettore Flat glass
Flusso di lampada 9,367 kim
G* 2
Potenza 56,5 W
FM 0,80
Matrice 485172

Flusso apparecchio 7,652 kim

Efficienza 135 Im/w
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2. Documentazione Fotometrica
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3. Risultati
3.1. Riepilogo Griglia

Marciapiede (iL) P1 (IL : Min = 3,00 lux Ave = 15,00 lux)
1. llluminamento Z positivo (m;idtli(:) Mzr(lé,l\;‘led er;;’r\;'lax Min (Ix) | Max (Ix)
[ Dynamic cross section 15,1 60 47 9,1 19,3
Carreggiata (LU) M3 (LU : Ave = 1,00 cd/m? Uo = 40 % Ul = 60 % UoW = 15 % Tl : 15 % EIR : 0,30)
Medio
y Min/Med | Min/Max Min Max
1. Luminanza - C2007 (M) 4 o | UL(96)
(cd/m?) (%) (%) (cd/m?) | (cd/m?)
Dynamic cross section - Osservatore 1 (-60,00; -6,50; 1,50) 1,19 61 37 0,73 1,97 84 %
Dynamic cross section - Osservatore 2 (-60,00; -3,50; 1,50) 1,07 65 41 0,70 1573 82%
Carreggiata (/L)
. - Medio | Min/Med | Min/Max "
1. llluminamento Z positivo (M) (Ix) (%) %) Min (Ix) | Max (Ix)
E'namic cross section 16,5 76 64 125 19,4 My
3.2. Riepilogo Osservatori
Carreggiata (Tl 1) M3 (LU : Ave = 1,00 cd/m? Uo =40 % Ul = 60 % UoW = 15 % Tl : 15 % EIR : 0,30)
Tl
Dynamic cross section - Direzioni (0,0) 6
Carreggiata (Tl 2) M3 (LU : Ave = 1,00 cd/m? Uo = 40 % Ul = 60 % UoW = 15 % T : 15 % EIR : 0,30)
Tl
Dynamic cross section - Direzioni (0,0) 12
3.3. Riepilogo dei valori
EIR strada M3 (LU : Ave = 1,00 ed/m? Uo = 40 % Ul = 60 % UoW = 15 % TI : 15 % EIR : 0,30)
EIR strada
Dynamic cross section - Carreggiata (EIR) 0,59
EP
De
Dynamic cross section - EP - De 1212 Wh/m?
. ; 0,0186
Dynamic cross section - EP - D i
¥ : b P W/lux.m?
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4. Power consumption

4.1. Dynamic cross section

. Current | Quantit | Dimmerag | Potenza /
Apparecchi (mA] 3 glo Apparecchi Totale
600 40 100 % 57 W 2264 W

ogfoEpe |
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5. Sezione incrocio
5.1. Vista2D
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6. Dynamic cross section

6.1. Descrizione matrice

Flussodi | Flusso » N
Ph. ol Current d : Potenza | Efficienza Apparecchi
oles Descrizione [mA] lampada | apparecc (W] [im/W] FM Altezza [m] atiiFa
[kKim] [hio [kim]
30 LEDs 600mA NW740 Flat glass 5307 P —
‘ T 600|  9,367| 7,652 56,6 135/ 0,800 6x8,00| Sl
6.2. Posizione apparecchi
Posizione Apparecchio Bersaglio
A= <
L%, N X Y: z siie Current | Az Tl Rot | Flusso M X ¥ z
[m] [m] [m] [mA] 9] [] [T | [kim] [m] [m] [m]
B 2500 030 8o0[, SLEES B00mA NWTAC Hlot ghss 5807 60f 1800| 00| 00| 9367|0800 -2500] -030| o000
H : 000( 030|800, AR ROMNA N0 Elaglase 507 600| 1800 00| 00| 9,367| 0,800 000 -030| 000
[ JE 25,00( -0,30 800 s 30 LEDs 600mA NW740 Flat glass 5307 600( 1800| 00| 00| 8367|0800 2500 -030| o000
[ JE 50,00 -030 a,oo| T B e L L T 600 18001 00| 00| 9367|0800 5000 -030| o000
. 5 7500 -030] soc P *4 30 LEDs 600mA NW740 Flat glass 5307 600( 1800 00| 00| 9367 0,800 7500| 0,30 o000
[ B 100,00| -0,30 a,oolwsn2 SO UERw0OmA K Tap Fratilie st 600| 18001 0| 00| 9367|0800 10000 -030| o000
6.3. Gruppi apparecchi
Lineare
Posizione Apparecchio Dimensioni Rotazione
5 N° - -
- X Y 7 Az TI Rot Dim - Distanza Taglia X Y L
N o z Cont - . o
2 [m] im] (m] P ) i i L[ e (AT (m] rl rl [l
1| 25,00 -0,30 8,00 Fixture left 180,0 0,0 0,0 100 6 2500] 12500 0,0 0,0 0,0
Vi . A , A A A . A , , A ,
1M | |
09/09/2022
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6.4. Marciapiede (IL) - Z positive

Valori
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6.5. Luminanza - Carreggiata (LU) - C2007
Carreggiata (LU) - Absolute 1

[Gsservatore Osservatore zssolota C20078/07) [ 605 651,5] - ir [N Medio 119 coin? _ Wheihlun (%) 37 % WinWiea 5 615 |
= L ] L ]
Ba=y % 13 [157] 182 e 182 158 188 154 15
-?"—L:' Tt e o 158 145 143 145 141 132 128
e T B 133 LE 12¢ 12 iz 148 iy 10
4 13 1 11 19 12 11 108 12 036 03
3 18 n3 22 By 1 12 101 03 o34 08
o By ny [ m e v vz i) 082 e
b TETTgTT |i TT ‘I II Illlll|l\ Il‘\l"T!'I'*II-II TTTFTTT IJ‘II'iJII Il!llllllli‘llll‘ll TT llll:‘iq
A3 o 3 53 £ 63 1 %2 EE 23 FH 2
Saxd x lmi
Pasenvators Grservatore amelots_CHZR0T] L6515 i s Mg 1 15 coun”_Wiefties 05137 WiriVies 7] 675 ]
.

T Il!ll’lil'll\llll!ll II‘I}I!III')"\I:II‘Il II’IIII\['II‘.J
L] b 183 e ra 28 ®32

* Tl

__Medo 1 V0 cd/n\iniies %) 37 5% Winied [ 615 |

!"IIIS'&I.IIlI'PI'.IlI|'lrJl‘lillllrJllll,lillJil||'IIII‘I|I-II[IIW[II l|ll‘\ =~
b2 E2] ] A 128 B3 1Js b5 | zlr. ‘11

xfe

09/09/2022 10/16



SR44

Carreggiata (LU) - Absolute 2
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6.6. Carreggiata (IL) - Z positive
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6.7. Carreggiata (Tl 1) - Tl - Griglia

Implantation
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6.8. Carreggiata (Tl 2) - Tl - Griglia

Implantation
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7. Griglie
7.1. Marciapiede (IL)

Generale

Tipologia Griglia rettangolare XY
Attivato

Colore .

7.2. Carreggiata (LU)
Generale

Tipologia Griglia rettangolare XY
Attivato

Colore .

7.3. Carreggiata (IL)
Generale

Tipologia Griglia rettangolare XY
Attivato

Colore .

09/09/2022

Geometria
Origine X
Rotazione X
Dimensione Conteggio X
Distanza X
Taglia X

Geometria
Origine X
Rotazione X
Dimensione Coniteggio X
Distanza X
Taglia X

Geometria
Origine X
Rotazione X
Dimensione Conteggio X
Distanza X
“Taglia X

1,25m Y -1,25m
0,0° YO00°

10 Conteggio Y 3

2,50 m Distanza¥ 0,50 m
22,50 m Taglia¥ 1,00 m
1,25m Y -7,50m
0,0° Y 00°
10 ConteggioY 6
2,50m Distanza Y 1,00 m
22,50 m TagliaY 5,00 m
1,25 m Y -7,50m
0,0° Y 0,0°

10 Conteggio Y 6
2,50m Distanza ¥ 1,00 m
22,50 m TagliaY 5,00 m

Z 0,10 m
Z00°

Z 0,00 m
200"

Z 0,00m
200°



8. Osservatore
8.1. Carreggiata (TI 1)

General Geometria
Tipologia Observer linear Origine X -17,88m Y -6,50m Z 150m
It Rotazione X00° Yo0° z00°
_color |l Dimension Conteggio 10 Distanza 2,50 m Size 22,50 m
Direzioni 0,0
_Calculation TI - Griglia
Griglia Carreggiata (LU)
8.2. Carreggiata (Tl 2)
General Geometria
Tipologia Observer linear Origine X -17,88 m Y -3,50m Z 1,50m
It Rotazione X00° Y 0,07 z00°
_Color . Dimension Conteggio 10 Distanza 2,50 m Size 22,50 m

Direzioni 0,0
_Calculation TI - Griglia

Griglia Carreggiata (LU)
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